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FI CHE OPERATI ONNELLE PI LOTE —Vol Tactique BNA + Suivi de terrain

17

ZONES COCKPI T —Convention de |ocalisation des conmandes

OvVHD Over head Panel —pl afond au-dessus des pilotes

as d areshi el d —bandeau horizontal devant |es PFD

MP Mai n Panel —t abl eau de bord princi pal

PED | Pedestal —console centrale entre |es sieges

COWMENT LI RE CETTE FI CHE

m |[tens nunérotés —suivre dans |'ordre.
m L'ACTION est dans le cadre a droite.
m Cadre NOR = action CRITIQJE —ne pas oublier.

m  Localisation précise en italique sous |'item

I SEQUENCE TACTI QUE —2 ACTI ONS CLEFS AVANT PHASE BNA !

@ TAWS - MODE TACT DI RECT LAW ON
PED droit —zone TAWS OVHD —section F/CTL (droite)
Sél ecteur TACT / NORM Bout on DI RECT LAW ON
» passer sur TACT (entre PRRM 2 et PRIM 3)
— Supprime PULL UP / TERRAIN. Retire — Conmandes directes. Gte libre. XX
limte gite 30°. anbr és PFD.

CRITIQUE : Direct Law = AUCUNE protection envel oppe.
TACT = seuils alertes réduits. Pilote seul responsable.

Urgence terrain : AP OFF + TOGA + CABRER | MVEmDI AT.
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01 CONFI GURATI ON | NI TI ALE — AVANT DECOLLAGE

I M SE SOQUS TENSI ON (COLD & DARK)

1. Dome Light | BRI GHT |

m Console lat. droite pilote —rhéostat dome

2. Cockpit / Ext Lightning | OFF |
m Méne console —interrupteur éclairage ext.
3. BAT 1 / BAT 2 / BAT ESS | ON |

m Overhead > zone ELEC —3 bout ons- poussoirs

4. GRD PWR (CGPU si dispo) | AS REQ |

5. Eclairages consol es (rhéostats) | REGLER |

m Consol es |at. gauche/droite + pédéstal flood

I NAVI GATION / | RS / TESTS

1. GADIRS > ALL 6 ON | ALL 6 ON |
m Overhead > zone NAV —6 boutons-poussoirs GADI R

2. FMS > INIT > dear alignenent | CLEAR |
m MCDU pédéstal > page INIT

3. Energency Exit Lights | ARM |

4. Test lum éres | PERFORM |

m Overhead —bouton dianetre test général

o

Nav Lights | ON |
m Overhead > EXT LT > NAV ON

I DEMARRAGE MOTEURS

1. Engine Start > | GN START | | GN START |
m Overhead > ENG START —sél ecteur | GN START (pas CRANK)

2. Beacon > ON | ON |
m Overhead > EXT LT > BEACON —avant tout démarrage

Quvrir volets noteurs (x4) | OPEN |
m ECAM > ENG NE —ouvrir les 4 volets

4. CL noteur 1 : FTHR puis RUN | FTHR- RUN |

m Pédéstal > leviers CL x4 —séquencer un par un

5. Répéter noteurs 2 —3 —4 | SEQ. |
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6. Couper GPU / GRD PWR | COFF |
m m Bug roulage : Panel State > Ready for Take O f si |'avion ne bouge pas

B oo o L]

1. Pitch Trim> SET | 1.5 UP |

m Pédéstal > pitch trim/ EFB > Fuel & Payload

N

Fl aps > ler cran | CONF 1 |

3. Ground Spoilers | ARM |

m Pédéstal > speed brake | ever > ARM

4. Aut obr ake | RTO |

o

Pack 1 & 2 —OFF (pui ssance max) | OFF |
m Overhead > AIR > PACK 1/2 —renettre ON en nontée

=2}

TO Config > test bouton | VERT = GO |
m ECP > TO CONFI G —doit passer en vert

7. HUD | ON |
= VP > bouton HUD —tabl eau de bord sup. gauche

8. Radar > MAP (piste dégagée !) | VAP |
m VWP > FM5 > BACKGROUND > node RADAR

9. |IFF / XPDR | 7000 / ON |
m RWP gl areshield + panneau | FF pédéstal droit

02 VOL TACTI QUE — MODE Pl LOTE AUTOVATI QUE (AFCS + TF)

I TRANSI TI ON VERS BNA (50 NM AVANT)

1. FCU > knob SPD | 250 KIAS |

m G areshield centre —tourner |e knob SPD

2. FCU > knob ALT > altitude BNA | 1000-2000f t |

m Sélectionner altitude cible AGL

3. FCU > push knob ALT > V/ S | VIS |
m Pousser |e knob ALT = engage node V/ S

4. Anti-ice si givre | AS REQ |

5. Seatbelts | ON |

6. Packs 1/2 > remettre ON | ON |
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I ! ETAPE 1 : TAWS - MODE TACTI QUE PED

1. Pédéstal droit > zone TAWS | LOCALI SER |
m Panneau | FF/ TCAS coté droit —étiquette TAWS

2. Sélecteur TACT / NORM [ TACT ]

m Passer de NORM vers TACT —bouton bascul e bl eu

EFFET : supprinme alarmes PULL UP / TERRAIN. Retire linmite gite 30°.

ATTENTION : ne PAS utiliser en | MC sans conscience totale du terrain.

I!EI'APEZ:DlRECTLAWO\l

1. Stabiliser I'avion a plat d' abord | STABI LI SER |

m | ndi spensabl e avant tout changenent de |oi

2. Overhead > section F/CTL (droite) | LOCALI SER |
m Pl afond overhead —zone 'F/CTL' coté droit
3. Bouton DI RECT LAW ON [ ON]
m Entre PRM2 et PRM3 —clic —s"allune bleu
4. PFD > barreaux verts disparaissent | CONFI RVER |
5. PFD > XX anbrés apparai ssent | XX K |
6. USE MAN PIT TRIM (nessage nornal) | TRI M MAN |

m Ajuster trimtangage via pédéstal

I ACTI VATI ON TERRAI N FOLLOW NG ( TF) EI

1. Vitesse stabilisée | 240-270 KT |

2. AP > FCU > ALT HOLD | ALT HOLD |
m Jareshield —AP maintient altitude BNA

3. AP > HDG node | HDG |

4. Bouton TERRAIN FOLLOW | [ TF ON] |
m WP > tableau de bord —panneau instrunents gauche cdt

5. A/ THR > SPEED node | SPEED |

6. ND > TERR affiché | TERR ON |

m EFIS glareshield gauche > activer TERR
m TF maintient ~2000 ft AGL noyen. Ne pas activer sous 800 ft AGL.

I LECTURE ND — CODE COULEUR TERRAI N
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I:] VERT > 1000 ft NOM NAL
I:l JAUNE < 500 ft VI Gl LANCE
- ROUGE Au ni veau CABRER !
- NO R Non résol u MEFI ANCE

I PROFI LS DE VI TESSE —PHASE BNA

‘ PROFI L VI TESSE ALT. AGL

Pénétration classique 250 KT 1500-2000 ft
Pénétration rapide 290-310 KT 1000-1500 ft
Vol tactique vallée 240-300 KT 300-500 ft

Largage parachutistes 150-165 KT 1000-1500 ft

03 VOL TACTI QUE —MODE MANUEL / NCE + SORTI E BNA

I DESENGAGEMENT AP > VOL MANUEL | as || OvHD || PED

1. AP OFF > bouton rouge sur |e nanche | AP OFF

m Appui franc —sidestick pilote, bouton rouge haut

2. TF > bouton Terrain Follow > OFF | TF OFF |
m MP > panneau instrunments gauche commandant

3. ANTHR > couper si vol serré | OFF / SPD |

4. Direct Law > confirmer (XX sur PFD) | XX AVBRES |

5. TAWS TACT > confirmer actif | [ TACT ] |
m Pédéstal droit —sélecteur sur TACT

6. HUD > ON (OBLI GATO RE) HUD ON

m VP > bouton HUD face pilote

7. ND > TERR affiché (OBLI GATO RE) TERR ON
m EFIS glareshield gauche > TERR
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IPRO:ILNGE IF’V\RRATING [ PED]

Vitesse 180-220 KT MCT Transit / crois.
At. AGL 300-500 ft ML OPS Tacti que max
TF Auto [ OFF ] LFI Basse al titude
Gte max jusqu'a 90°+ DTO Max thrust décol .

AAR Ravi tail | enent

! URGENCE TERRAIN — PRI ORI TE ABSOLUE !

ND ROUGE ou vocal PULL UP CABRER MAX
AP > bouton rouge nmanche AP OFF

Throttle TOGA (PLEIN GAZ)

Train + Flaps RENTRES

Bank angl e échappatoire max 30°

I SORTI E BNA —RETOUR CONFI G NORVALE | as || OVHD || PED |
TF > Bouton Terrain Follow > OFF | TF OFF |
AP > FCU > Réengager | AP ON |
m FCU gl areshield > bouton AP
FCU > ALT cible transit | FL180+ |
St abi |l i ser AVANT retour Nornmal Law | STABI LI SER |

m Avion stable et a plat obligatoire

OVvHD > F/ CTL > DI RECT LAW > OFF | NORVAL LAW |

m Recliquer —barreaux verts reviennent PFD

m m Petite nontée involontaire lors du retour (bug connu, sans danger)

PED droit > TAWS > sél ecteur | NORM |
I APPROCHE & ATTERRI SSAGE TACTI QUE EI
Vitesse > réduire | 200 KT |
Ground Spoil ers | ARM |
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3. Train > DOM (7 vertes) | DOMN / 7V |
m Levier train + check ECAM: 7 voyants verts

4. Fl aps | CONF 3 / FULL |

5. Vitesse finale —Vref | Vref EFB |

m EFB > PERF > APPROCHE —~139-145 KT

6. Revers. des toucher | REVERSE |

m PAS de frein pédales en marche arriere !
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